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Zwei Institute – eine Philosophie

◼ Prozesstechnologie

◼ Produktionsmaschinen

◼ Produktionsqualität und Messtechnik

◼ Technologiemanagement

◼ Technologie der Fertigungsverfahren

◼ Getriebetechnik

◼ Werkzeugmaschinen

◼ Fertigungsmesstechnik und   

Qualitätsmanagement

◼ Produktionssystematik

Bildunterschrift(v.l.n.r.) 

Prof. Dr.-Ing. Thomas Bergs | Prof. Dr.-Ing. Robert Schmitt | Prof. Dr.-Ing. Dipl.-Wirt. Ing. Günther Schuh | Prof. Dr.-Ing. Christian Brecher
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Robotic 

Applications

Intuitive Human 

Technology Interaction

Cloud & Edge 

Computing

ICT for Industrial IoT

Model Based Engineering 

and Production

Flexible Process Control 

and Management

STAFF

14 Scientists | 8 Technician

2 Administrative | 25 Students

Abteilung Automatisierung und Steuerungstechnik
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Vorstellung

Track-and-Trace
Transparenz für Wertschöpfungsnetzwerke in der Produktion

Use-Case 1
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Forschungsprojekt ProSense

2012 - 2015

◼ Hochauflösende Produktionssteuerung auf Basis kybernetischer 

Unterstützungssysteme und intelligenter Sensorik

◼ SICK: Intelligente Sensoren als Wegbereiter für Industrie 4.0

GEFÖRDERT VOM

BETREUT VOM
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Lückenlose Kommunikation
Lokal

Entry / Exit

Global
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Standortübergreifendes Tracking
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Standortübergreifendes Tracking

RFU630

TDCE-200EU
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Vorstellung

Wireless Robotics
URLLC in Applikationen der Robotik

Use-Case 2
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Einsatz von URLLC in Applikationen der Robotik
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PRP: Parallel Redundancy Protocol

URLLC in Robotik Applikationen

Drahtlose Regelschleife
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Track

And

Trace

Vorprojekt URLLC

5Gang

Verbund
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URLLC in der Vernetzung

weiterer Anlagenteile

Ausblick

5G Geofencing


