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Zwel Institute — eine Philosophie

Prozesstechnologie

Produktionsmaschinen

Produktionsqualitat und Messtechnik

Technologiemanagement

Technologie der Fertigungsverfahren
Getriebetechnik
Werkzeugmaschinen

Fertigungsmesstechnik und
Qualitatsmanagement

Produktionssystematik
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Abteilung Automatisierung und Steuerungstechnik

Model Based Engineering
and Production

Flexible Process Control

and Management
STAFF

14 Scientists 8 Technician
2 Administrative 25 Students

Cloud & Edge
Computing
Robotic
A

pplications

Intuitive Human
Technology Interaction

ICT for Industrial loT
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!} Use-Case 1
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Track-and-Trace
Transparenz fur Wertschopfungsnetzwerke in der Produktion



Forschungsprojekt ProSense
2012 - 2015

m Hochauflosende Produktionssteuerung auf Basis kybernetischer
Unterstitzungssysteme und intelligenter Sensorik

m S|CK: Intelligente Sensoren als Wegbereiter flr Industrie 4.0
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Entry / Exit y

Global

Lickenlose Kommunikation
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Standortubergreifendes Tracking

3rd Party 3rd Party
Applikation Applikation
- Extern Module

Management

Event Messaging

Data Aggregation
Layer

Produktionshalle Produktionshalle Produktionshalle

ED@ ED@ ED@ ED@ ED@ ED@
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Standortubergreifendes Tracking

TDCE-200EU

RFUG30
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Wireless Robotics
URLLC in Applikationen der Robotik




URLLC in Robotik Applikationen

Drahtlose Regelschleife
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Verbund
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Sensor Intelligence.
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URLLC in der Vernetzung
weiterer Anlagenteile

5G Geofencing

Ausblick



